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DESIGN ERGEBNIS DESIGN ERGEBNIS

TOTALER RAKE AUSGLEICH Blade 1 Blade 2 Blade 3 TOTALER RAKE AUSGLEICH Blade 1 Blade 2 Blade 3
RAKE 0,2 ,0 mm ,0 mm ,0 mm RAKE 0,2 ,0mm 5,9 mm 3,3 mm
RAKE 0,6 ,0mm ,0 mm ,0 mm RAKE 0,6 ,0mm 2,8 mm 1,5mm
RAKE 1,0 ,0 mm ,0 mm ,0 mm RAKE 1,0 ,0mm -11,5 mm -6,4 mm
[A-MaR 14,1 mm| 2,7mm 7,8mm|  |[A-MaR [ 141 mm| 14,1 mm 14,1 mm

Durchschlagskurve Durchschlagskurve

60

350
350
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Durchmesser 620,0 mm
Motordrehzahl RPM 1800
Untersetzung 1,75
Zylinder 6
Bekannte Resonanzfrequenzen
Name Frequenz
Drehschwingung 42,86 Hz
Eigenfrequenz der Plattfoi 103,00 Hz,
Blade 1 Blade 2 Blade 3
Skew angle 450° 450° 45,0 °
Exponent 2 2 2
" CF !I'D
Propulsionsfrequenz
Durchmesser 620,0 mm
Motordrehzahl RPM 1800
Untersetzung 1,75
Zylinder 6
Bekannte Resonanzfrequenzen
Name Frequenz
Drehschwingung 42,86 Hz
Eigenfrequenz der Plattfoi 103,00 Hz
Blade 1 Blade 2 Blade 3
Skew angle 38,0° 48,0 ° 450°
Exponent 2 2 2
" FF !I'D
5 $ !
' % 1
A 11} n >8 /
11} 0 1

n >> |

MULTIPULSIONS ERGEBNIS
[Flagel 1 u. 4[Flugel 2 u. 5[Flugel 3 u. 6
LVVI}'II(d zw. Spitzen |, 600° | 600° 60,0 °
|Virtuelle Flugelzahl 6,00 6,00 6,00
Flugelfrequenz 17102,86 Hz | 102,86 Hz | 102,86 Hz |
Wellenfrequenz 17,14 Hz
Motorfrequenz
Zylinderfrequenz 4 Takt 90,00 Hz
——Fligel 1/4 ——Flugel 2/5
—Fligel 3/6 e Wellenfrequenz
2ylinderfrequenz 4 Takt Motorfrequenz
wemDrehschwingung wemEigenfrequenz der Plattform
OHz 20Hz 40 Hz 60 Hz 80 Hz 100 Hz 120 Hz
=
I \)
&

MULTIPULSIONS ERGEBNIS

[Flugel 1 u. 4/Fligel 2 u. 5/Flugel 3 u. 6|

|Winkel zw. Spitzen . 660° | 582° | 558°
|Virtuelle Fligelzahl | 5,46 | 6,18 | 6,45 |
|Flugelfrequenz 93,54 Hz | 106,03 Hz | 110,57 Hz
Wellenfrequenz 17,14 Hz
Motorfrequenz
Zylinderfrequenz 4 Takt 90,00 Hz

Fligel 1/4 Flugel 2/5

Flugel 3/6 wes\Wellenfrequenz

2Zylinderfrequenz 4 Takt Motorfrequenz

wsssDrehschwingung wemEigenfrequenz der Plattform
0Hz 20 Hz 40Hz 60 Hz 80 Hz 100 Hz 120 Hz
=3I
I \)
=
6
1 n
1
% 5 A
% 1
1 n 0
; 1 %
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Force over Time / Revolution

7000 T 2500 T
6500 - b 2000
6000
= 1500
=
5500 ]
S
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500 - Bladel —— .
4500 Blade 2 ——
Blade3 ——
Propeller Blade 4
4000 1 I I 0 I I I I
0 60 120 180 240 300 360 0 60 120 180 240 300 360
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" >0+ - ! r, -6:6/ 85
Force over Time / Revolution Force over Time / Revolution
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150.1

150,15

# Propeller performance

# CofR

# Hadis

# Pods.

#

# Time
150.00018
150.000322
150.000422
150000844
150.000805
150.000068
150.001127

n

1.71500000e+01
1.71500000e+01
1.71500000e+01
1.71500000e+01
1.71500000e+01
1.71500000e+01
1.71500000e+01

150.2 150.25 150.3 150.2

- (2.00000000e-01 0.00000000+00 0.00000000e-+00)
: 3.08800000e-01

: (1.00000000e+00 0.00000000=+00 0.00000000=+00)

URef J KT 10°KQ et=D
-1.052667002+00 1.000000002-01 6.08818457e+03 7.43718300e+03 1.43145067e-01
-1.05256700e+00 1.0000000De-01 -5.24121458e+03 -6.84223545e+03 1.45174708=-01
-1.05266700e+00 1.00000000e-01 2 57027340+03 2.012858172+03 1.404317222-01
05256700e+00 1.00000000=01 -4.30848034e+02 -4.530475142+02 1.54211638-01
05266700&+00 1.00000000e-D1 -1.1425202 1e+02 -1.20042307e+02 1.514730442-01
-1.05256700e+00 1.00000000e-01 -1.82050221e+01 -1.02386076e+01 1.511230332-01
-1.05266700e+00 1.0000000De-01 -1.35871563e+01 -1.232464242+01 1.754584882-01

o

#Time

# Direction
# Wake

#

#1/R

: 1.50000485e+02

# Reference velocity: -1.05266700e+00

: (1.00000000e+00 0.00000000e+00 0.00000000e+00)
1-1.53341656e+01

alpha
7 2.00000000e-01 0.00000000e+00 (4.00000000e-01 0.00000000e+00 6.13800000e-02)
(1.83725315e-01 -2.36467824e+00 -1.73783222e+01)

(xyz) (Ur Utheta Uz)

& *

— " Gl "

#
@
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Force in N, Moment in Nm
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Forces/Moment over Time/Iteration

Propeller thrust
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FFT of Propeller force.dat; Nyquist-Frequency: 1029.02 hz
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FFT of Propeller force.dat; Nyquist-Frequency: 1029.02 hz
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FFT of Propeller force.dat; Nyquist-Frequency: 1029.02 hz
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